


2. Preoblikujte podan izraz s pomočjo DeMorganovega izreka in ga realizirajte z vezjem, ki ima samo vrata AND in NOT.
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3. Izdelajte sinhrono sekvenčno vezje za ugotavljanje iz katere smeri avtomobil prečka kontrolno cono parkirišča. Na kontrolni točki sta nameščeni dve fotocelici, ki sta druga od druge oddaljeni za manj, kot je dol`ina avtomobila. Signala senzorjev označimo z x1 in x2. Kadar je svetlobni snop senzorja (X1 ali X2) prekinjen daje signal logične 1, senzor, katerega svetlobni snop ni prekinjen pa daje na izhodu logično 0. Predpostavimo še, da naenkrat lahko pot opravi le eno vozilo hkrati. Zagotovimo dva izhod. Izhod  Z1 postane logični ena, kadar vozilo pelje na parkirišče, in Z2 postane ena, kadar vozilo gre iz parkirišča. 
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�Uporabite minimalno število JK pomnilnih celic. Vezje realizirajte preko splošnih pomnilnih enačb.





4.. Zapišite funkcijo izhoda SD kot simetrično funkcijo. Dobljeno funkcijo zapišite tudi kot vsoto mintermov, če bi ta bila podana v osnovnem funkcijskem naboru.
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5. Realizirajte funkcijo f(a,b,c,d)= ((1,5,6,7,12,13,14,15) z najmanjšim možnim številom multipleksorjev 4-na-1, tako, da je na podatkovne vhode multipleksorja možno pripeljati samo konstanti 0 in 1, spremenljivke a,b,c,d pa uporabite za naslavljanje.�



